
 ١

  ››مدارهاي منطقي‹‹

   ، كدام است؟16 در مبناي EBA.Cمال عدد ي معادل دس-211

1- 2184,5  2- 4396,0625    3- 3770,75    4- 8750,75  

   بيتي در كدام گزينه درست است؟4 از يك شمارنده نزولي باينري سنكرون Tفلاپ معادلات ورودي فليپ -212

BCD و بيت هاي ديگر به ترتيب  AQ شمارنده LSB: راهنمايي QQQ   . هستند,,

١- 1=AT ، AB QT = ، BAC QQT CBAD  و =. QQQT ..=  

٢- 1=AT ، AB QT = ، BAC QQT CBAD و =. QQQT ..=  

٣- 1=AT ، AB QT = ، BAC QQT CBAD و =. QQQT ..=  

٤- 1== BA TT ، AC QT CAD و = QQT .=  

 dكـه   ( F(A,B,C,D,E)= ∑m(1،4،9،11،13،15،17،19،22،25،27،29،30،31)+∑d(3،12،20) بـراي تـابع   -213

  ، كدام گزينه ساده شده صحيح است؟) حالت بي اهميت است

١- EACDEDCAECEBEDCBAf +++=),,,,(  

٢- EACDEDCAECBEEDCBAf +++=),,,,(  

٣- ECDAEDCAECBEEDCBAf +++=),,,,(  

٤- ACDEEDACECEBEDCBAf +++=),,,,(  

ي ارائـه شـده در گزينـه هـاي زيـر            ، كداميك از گيت ها و بلوك ها        بيتي 3 در    بيتي 3در يك ضرب كننده      -214

  . نشان داده ايمFA و HA را به ترتيب به اختصار Full Adder و  Half Adder: نكته    استفاده مي شود؟

 HA تا 3 و FA تا 6 و AND گيت 9 -1

  FA تا  6 و HA تا 3 و AND گيت 6 -2

 FA تا 3 و HA تا 3 و AND گيت 9 -3

  HA تا  6 و AND گيت 6 -4
  

 در كدام گزينه بدرستي G بدون خروجي Lowزمان .  استActive Highوجي مدار مقايسه كننده زير  خر-215

  آورده شده است؟

  

1- sec100µ     2- sec200µ  

3- sec250µ    4- sec500µ  

  

  
  

  

با آمدن پالس هـاي     .  شده است  Preset ، شمارنده    (CLK)اي ساعت    در شمارنده زير قبل از اعمال پالس ه        -216

  . در نظر بگيريدHSB را C و  LSB را A: نكتهساعت، دوره  شمارش چه خواهد شد؟

  

1- 7→ 3→ 1→ 4 → 7    

2- 7→ 4→ 3→ 1 → 7  

3-  7→ 1→ 4→ 3 → 7    

4- 7→ 3→ 4→ 1 → 7  
  



 ٢

  از پنج پالس ساعت چيست؟ ارائه شده در شكل زير پس Sum Register محتويات -217

  

1- 11101    

2- 11010    

3- 11001    

4- 11110  

  
  

  ي پنج متغيري زير ساده ترين صورت ضرب حاصل جمع ها كدام است؟ل براي تابع بو-218

F(A,B,C,D,E)=∏(0،8،9،10،12،16،17،25،29),d(2،7،13،23))   كهdحالت بي اهميت است .(  

١- ))()()()(( ECBECBEDACABA ++++++++  

٢- ))()()(( EDBDCBADBAECA +++++++++  

٣- ))()()(( DCAECAEDCAEBD +++++++++  

٤- ))()()(( EDCAEDCAECBA ++++++++  
  

 2 و گيت هاي منطقي مي خواهيم يك مقايـسه كننـده   1 به 4 (MUX) از مدارهاي مالتي پلكسر      استفادهبا   -219

 باشـد،  A<Bاگر  و 1 باشد، خروجي مدار مقايسه كننده B  ،B ≥ A و Aاگر در مقايسه دو عدد . بيتي طراحي كنيم  

  آنگاه خروجي صفر باشد، كداميك از تركيب عناصر زير مناسب است؟

  . هستندActive High  از نوع  هاMUXهمه ورودي ها و خروجي : فرض

  

         NOT و يك گيت  MUX يك -1

 NOR و يك گيت MUX دو -2

  NAND و يك گيت NOR ، يك گيت NOT ، يك گيت MUXيك  -3

 NAND و يك گيت MUX دو -4
 

111 در مدار شكل زير، اگر ورودي قبلاً       -220
321

=xxx      101 بوده و اكنون به
321

=xxx      تغيير نمايد، شكل مـوج 

  خروجي چگونه خواهد بود؟
  .يت است در خروجي معادلي ميزان تاخير يك گ0 يا 1همه گيت هاي منطقي تاخير يكسان دارند و پهناي پالس هاي با دامنه : فرض

  

  

  

1(            2(  

  

  

  

3(            4(  

  

  
  



 ٣

ي پلكسر با سه خط آدرس       تلما يك   -221
012

sss     هشت ورودي ،  )
0

I   تا 
7

I (     اگـر  . و يك خروجي در اختيار است

 مالتي پلكسر طراحي كنيم و ورودي هـاي          را با استفاده از اين     f(A,B,C,D)=∑m(0،1،3،4،8،9،15)بخواهيم تابع   

DCB به 
210

sss مالتي پلكسر چنين خواهند بودورودي و حل باشند، خطوط :  

١- 1
510

=== III ، 0
72

== II ، AII ==
43

 ، AI =
6

  

٢- 1
40

== II ،  AII ==
71

 ، AI =2
  ،0

653
=== III  

٣- 1
10

== II ، 0
652

=== III ، AII ==
43

 ، AI =
7

  

  . را ايجاد نمي كندfتابع  هيچكدام از موارد فوق، -4
  

هـاي  ورودي  . ز يك رجيستر سه بيتي و يك مـدار تركيبـي تـشكيل شـده اسـت                 زير ا   شكل كنترليمدار   -222

000اين مدار در ابتدا در شـرايط اوليـه          .  نشان داده شده است    Q با   آن و خروجي هاي     Dستر با   يرج
123

=QQQ 

  :رشته كنترلي زير را توليد كنددر پالس هاي ساعت متوالي بعدي ، مدار بايد . است

001001001010100000
123

→→→→→=QQQ  

  

  

  

  
  

  مدار تركيبي بايد كداميك از مجموعه هاي زير را توليد كند؟

١- 11 QD = ، 22 QD و   =
33

QD =  

٢- 
121 QQD += ، 

32
QD  و =

1233
QQQD =  

٣- 
1231

QQQD = ، 
1232

QQQD  و =
1233

QQQD =  

٤- 
31

QD = ، 
1232

QQQD  و =
1233

QQQD =  
  

 بايـد چـه   D طرح كنيم، بـه ورودي  J-K يك فليپ فلاپ   D اگر بخواهيم با استفاده از يك فليپ فلاپ نوع           -223

  . استQ و يك خروجي J ، Kمدار داراي دو ورودي به نام هاي : هنكت     شود؟مقداري متصل

1- KJD +=    2- QQJD +=  3- QQKD +=  4- QKQJD +=  

  ٧→٥→٣→٢→٠            : بشماردروبرو كه به ترتيب كنيممي خواهيم شمارنده سنكروني طرح  -224

   طرح كنيم، كداميك از گزينه ها درست است؟J-Kر مدار را با سه فليپ فلاپ اگ

خروجي فليپ فلاپ ها را : نكته
012

YYY مي نماميم كه 
2Y ،MSB و 

0
Y ،LSBاست .  

1-  )
120

YYK و =
10

YJ = ( ، )
01

YK 11و = =J ( و )12 YK و =
02

YJ = (  

2-) 
20

YK و =
10

YJ = (،)11 =K و
11 YJ (و ) =

02
YK و =

02
YJ =(  

٣-) 
120

YYK و =
10

YJ = (،)11 =K 11و =J ( و)12 YK 12و = =J (  

٤- 
20

YK و =
10

YJ = ( ،)
01

YK 11و = YJ 12و ) = YK و =
012

YYJ =(  

  : را بنويسيدfساده ترين شكل تابع  -225

1- ab+(ab+cd)e 

2- ab+cde 

3- abe+cde  

4- ab+cd 
  



 ٤

 ››2 و 1  مدارهاي الكتريكي‹‹

2112يعنـي   ( برقرار باشد تا اين مدار متقابل باشد       2µ و   1µدر مدار شكل زير، چه رابطه اي بايد ميان           -226 yy = 

  ؟)باشد

١- 
21 8.1 µµ =    

٢- 
22 8.1 µµ =    

٣- 
12 4.2 µµ =    

٤- 
21 4.2 µµ =  

  
  
  

1)(در مدار شكل زير  -227 tiحالت ماندگار كدام است؟ در   

  

١- )7.291000(24.1
ο+tCos    

٢- )3.561000(77.2
ο+tCos  

٣- )7.291000(4.12
ο+tSin      

٤- )3.561000(7.27
ο+tSin  

  

 در مدار شكل زير معادله ديفرانسيل -228
0

Vرا بنويسيد :  

١- 
dt

di

C
v

LCdt

dv

L

R

dt

vd s11
0

0

2

0

2

=++  

٢- )(
11

0

0

2

0

2

Si
L

R

dt

dis

C
v

LCdt

dv

L

R

dt

vd
+=++  

٣- 
dt

di

C
v

LCdt

dv

Rcdt

vd s111
0

0

2

0

2

=++  

٤- 
dt

di

C
v

LCdt

dv

Rcdt

vd s111
0

0

2

0

2

=++  

  

tuVS)(اگر .  باز مي شودt=0 به مدت طولاني بسته بوده و در S كليد -229   ؟ برابر است باi(t)باشد ، پاسخ =

١- )(
5

1
5

2

tue
t−

−  

٢- )(1 5

2

tue
t−

−  

٣- )(
5

1
5

2

tue
t−

  

٤- )(1 5

2

tue
t−

+  
  

+ در مدار شكل زير -230
0dt

di
   در كدام گزينه به درستي گزارش شده است؟

1- 10  

2- 10-  

3- 100  

4- 100-  
  



 ٥

tiS)( پاسخ حالت صفر يك سيستم خطي تغيير ناپذير با زمان به ورودي              -231
)( به شكل 

0
tVپاسخ حالت .  است

tiS)(صفر همان سيستم به ورودي 
   كدام است؟′

  

  

  

  

  

1(            2(  

  

  

  

3(            4(  

  

  
  

 در مدار شكل زير -232
xΖ باشد) ماكزيمم( را به صورتي تعيين كنيد كه توان متوسط در آن بيشينه:  

  

١- Ω
1  

٢- Ω− )
2

1
1( j  

٣- Ω+ )
2

1
1( j  

٤- Ω)2( j  

  
  

)0()0(0 در مدار شكل زير با فرض -233 21 == VV 1)0( ، ولتاژ

+
Vچقدر است؟   

1- V
6

1
   

2- V
3

1
  

٣- V
2

1
     

٤- V١  
  

 به شكل RLCتابع انتقال يك شبكه خطي تغيير ناپذير با زمان       -234
basS

dsK
SH

++

+
=

2

)(
هرگاه پاسخ . است)(

  : به صورت زير باشدx(t)=Cost.u(t)شبكه به تحريك 

)()]45(
2

2
)30([)(

2
tutCostCosety

t οο +++=   : عبارتند ازk,d,b,a آنگاه ضرايب ثابت و حقيقي −

1- a=4  ، b=5 ، d=0 و k=4   2- a=4  ، b=2 ، 1=d و k=4 

3- a=4  ، b=5 ، d=0 1 و=k     4-هيچكدام   

  



 ٦

∑ در يك مدار خطي تغيير ناپذير با زمان به صورت            ه پاسخ ضرب  -235
∞

=

−=
0

)()(
k

ktsth   پاسخ .  داده شده است

)2()(حالت صفر مدار به ورودي  tutr  را در لحظه −
2

3
=tتعيين كنيد .  

  . است)ramp( شيب تابع همان r)t(: يادرآوري

  

1- 5/0      2- 1      3- 2        4- 3  
  

   است؟زيركداميك از منحني هاي زير، مشخصه مدار  -236

  

  

  

  

1(            2(  

  

  

  

3(            4(  

  

  

  
  

   شبكه زير در كدام گزينه به درستي آورده شده است؟T ماتريس -237

  

  

  
  

  

  

  

1(














0
1

1

1

1

R

R

    2( 














53

420

01

RR

RR   3( 








10

01

R
    4( 



















3

1

42

31

0

0

R

R

RR

RR

  

   كدام است؟(Resonance) لازم براي وقوع پديده تشديد LRمقدار  در مدار شكل زير، -238

  

1- Ω
25  

   بستگي نداردLR تشديد به مقدار -2

3- Ω
0  

4-Ω
50   

  



 ٧

   جريان شبكه تك قطبي زير در كدام گزينه به درستي آورده شده است؟– رابطه ولتاژ -239

  

1- V= -3i-15 

2- V= 2i +10 

3- V= 3i-15 

4- V= -2i+10 
  

 

BWAXXا به صورت     در مدار شكل زير، اگر معادلات حالت ر        -240  نشان دهـيم، كـه در آن         &=+







=

C

L

V

i
X 

بردار متغير حالت و 







=

2

1

V

V
W بردار ورودي هاي مدار باشند، ماتريس B؟ كداميك از گزينه ها است  

1- 








− 5.2

05.0

5.2

0
  2- 







−

5.2

05.0

0

1
  

  

3- 








− 5

05.0

5

0
  4- 





−




5

05.0

5

0
  

  

  ››3و2و1 الكترونيك ‹‹

اكنـون اگـر   .  اضافه كرده ايم كه به بلور خالص تبديل شـده اسـت    N آن قدر ناخالص نوع      Pبه يك بلور نوع      -241

 بايد در واحـد     N برسانيم، چه مقدار ناخالص نوع       حفره ها بخواهيم چگالي الكترون هاي آزاد را به صد برابر چگالي           

  حجم به آن اضافه كنيم؟

312: فرض
/10 cmni =  

1- 311
/10 cm    2- 312

/10 cm    3- 313
/10 cm    4- 313

/105 cm×  
  

cο جريان اشباع معكوس ديودي به ازاي هر   -242
چه افزايش دمايي اين جريـان  . برابر مي شود افزايش دما، دو 10

)25( برابر مقدار اوليه اش در دماي معمولي 30را تا 
cοبالا مي برد؟   

1- c
T

ο
35=∆    2- c

T
ο

40=∆    3- cT ο
41=∆    4- c

T
ο

49=∆  
  

11بـا فـرض جريـان هـاي اشـباع           . ر را در نظر بگيريـد     مدار ديودي شكل زي    -243
15 SS IInA ==  ، 

34
240 SS IInA  ، ولتاژ جريان ديودي هاي ==

1D 4 وDبرابرند با :  

  

  

  

1- mv

D

nA

D

v

D

nA

D VIVI 36,15,964.19,20
1144

−==−==  

2- mv

D

nA

D

v

D

nA

D VIVI 36,15,964.19,20
1144

====  

3- v

D

nA

D

mv

D

nA

D VIVI 964.19,20,36,15
1144

−==−==  

4- v

D

nA

D

mv

D

nA

p VIVI 964.19,20,36,15 1144 ====  
  



 ٨

  : به صورت زير هستند(Piecewise Linear)در مدار شكل زير، ديودها داراي مدل خطي تكه اي  -244
Ω== 20,2.0:

1
1 f

V
RVD γ  

Ω== 15,6.0:
22 f

V
RVD γ  

  جريان ديودها در كدام گزينه به درستي گزارش شده است؟

1- mA
5   2-mA

98.4     

3-mA
10   4-mA

96.9  
  

  : مشخصه ديود را به شكل زير در نظر بگيريدمعاملهدر مدار ديودي شكل زير،  -245

5.0;

5.0;

≤

≥

D

D

V

V
 



 −

=
0

)5.0(200
2

D

D

V
i     ، كه در اين رابطهDi آمپر و  بر حسب ميليDVبر حسب ولت است .  

   در كدام گزينه به درستي گزارش شده است؟Diمقاومت ديناميكي ديود و 

1- Ω
5,25

mA    

2- Ω
10,25

mA  

3- Ω
10,5.12

mA   

4- Ω
5,5.12

mA  
  

mAتنظيم كننده ولتاژ شـكل زيـر،        در مدار    -246

Z

mA

k II 10(max),2.0 Vو  ==

ZV در صـورتيكه   .  اسـت  =5
Ω= 5Zr باشد، ميزان تغييرات ولتاژ خروجي )(

0
V∆ در ورودي، چند ميلي ولت است؟ولتي 2 به ازاي تغيير ولتاژ   

1- 9,9  

2- 19,8  

3- 39,6  

   صفر-4
  

  

AICB و داراي  در مدار شكل زير، ترانزيستور از نوع ژرمانيم          -247 µ1
0

cοدر دماي   =
Vاگـر   .  است 25

BBV 2.0≥ 

cοدر دماي آنگاه ترانزيستور   
 جهت قطع ترانزيـستور در دمـاي   BBVمقدار لازم براي .  در حالت قطع خواهد بود    25

cο
  : برابر است با85

1- V
2.3      

2- V
5.6    

3- V
5      

4- V
10  

  

V در مدار شكل زير براي ترانزيستورها        -248

BEV V و براي ديود     =7.0
V 7.0=γولتاژ نقاط   . استB,A    با فـرض 

10=βبرابر است با :  

1- V

A

V

B VV 7.0,3.2 ==  

2- V

A

V

B VV 7.0,7.0 =−=  

3- V

A

V

B VV 7.0,3.2 −==  

4- V

A

V

B VV 7.0,3.2 −=−=  
  



 ٩

 ولتاژ .ها مشابهند MOSدر مدار شكل زير همه  -249
0

Vبرابر است با :  

  

1- V
10  

2- V
5.7  

3- V
5  

4- V
5.2  

  
  

، وروديبه ازاي چه محدوده اي از تغييرات دامنـه سـيگنالي           .  مدار تقويت كننده شكل زير را در نظر بگيريد         -250

  قي خواهد ماند؟تقويت كننده خطي با

  . فرض كنيد12Vولتاژ اشباع خروجي را : فرض

  

1- V

i

V
V 2.12.1 <<−  

2- V

i

V
V 4.24.2 <<−  

3- V

iV 2.10 <<  

4- 04.2 <<− i

V
V  

  

100,7.0 در تقويت كننده شكل زيـر بـا فـرض            -251
2121

==== fefe

V

BEBE hhVV       جريـان بايـاس كلكتـور ،

  در كدام گزينه به درستي گزارش شده است؟ترانزيستورها

 

  

1- 0,49 mA 

2- 0,71 mA 

3- 0,82 mA  

4- 0,98 mA  
 

 

  

ــرض    -252 ــا فـ ــر بـ ــكل زيـ ــده شـ ــت كننـ mA در تقويـ

cccfefefe IIIhhh 1,100
321321

 و ======

1
40

321

−Ω=== mggg mmm مقادير ، 
s

fi
V

i
AR 0,  :برابر است با=

 

  

1- 958,371 == Ω
f

k

i AR  

2- 479,185 == Ω
f

k

i AR  

3- 958,185 == Ω
f

k

i AR  

4- 479,371 == Ω
f

k

i AR  
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   را چقدر انتخاب كنيم كه مقدار يك وات توان به بلندگو منتقل شود؟QI در مدار شكل زير مقدار -253

 

1- 0,25 A   

2- 0,75 A 

3- 0,75 A   

4- 1 A 
  

===Ω=Ωاميتر  مشترك با مقاومت يترام يك تقويت كننده -254 100,100,100,1 bEC rRmAI β 
ΩΩ === 600,10,3.0 s

k

L RRPFCµفركانس قطع .را در نظر بگيريدdBfH   :اين تقويت كننده برابر است با)(3

1- 2,5MHZ     2- 5MHZ    3- 7,5MHZ   4- 10MHZ  
  

mAIVr داراي پارامترهاي    JFET در مدار تقويت كننده شكل زير،        -255 DSS

V

P

k

d 10,2,200 === Ω   اسـت 

وiRمقدار 
0

Rبرابرند با :  

 

1- Ω=Ω= kRKR i 415,5
0

  

2- Ω=Ω= kRKR i 833,5
0

  

3- Ω=Ω= kRKR i 415,5.2
0

  

4- Ω=Ω= kRKR i 833,5.2
0

  

  

  

  ››سيستم هاي كنترل خطي‹‹

پاسخ ضربه سيـستم برابـر كـدام گزينـه     .  در شكل زير آورده شده استي كنترل شماي بلوكي يك سيستم    -256

  خواهد بود؟

1- )
7

6
(

49

25 5
tCose

t−  

2- )5()5(
7

6
sin

49

25
−





−− tut  

3- )5()5(
7

6
cos

49

25 5 −





−−

tute
t  

4- )5()5(
7

6
cos

49

25
−





−− tut  

  : سيستم كنترل زير را در نظر بگيريد-257

  ن تاخير در كدام گزينه به درستي گزارش شده است؟حساسيت سيستم حلقه بسته به تغييرات زما

1- 
s

1
    

2- 
))(1(1

)(

kss

kssT

+++

+−
  

3- 
))(1(

)1)((

ksse

skssT
Ts +++

++−
−

  

4- Ts
e

−  
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  : معادلات فضاي حالت سيستمي عبارتند از-258

[ ] wruyxW
x

x
yu

x

x

x

x
−=+=








=








+















=








,,11,

1

0

00

10
1

2

1

2

1

2

1 &
&

&
 خروجـي،   y ورودي مرجع،    r كه در آن     

x ردار حالت،    بw   فيدبك داخلي و     يكu   تابع تبديل سيستم حلقه بسته در كدام گزينه بـه          .  سيگنال كنترل است

  درستي گزارش شده است؟

  

1- 
1

1

+s
  2- 

2
)1(

1

+s
    3- 

2
)1(

2

+

+

s

s
    4- 

)2()1(

1

++ ss
  

  

 اگر براي سيـستم      -259
153

)1(10
)(

23

3

+++

+
=

sss

s
sG       مـاتريس هـاي فـضاي حالـت ، 

















−−−

=

351

100

010

A و 

















=

10

0

0

B باشند، ماتريس هاي C و Dكدامند؟   

1- [ ]001,0 == CD      2- [ ]001,10 == CD  

3- [ ]350,10 −−== CD      4- [ ]351,0 −−−== CD  

  
  

)(فركانس طبيعي سيستم    . ا در نظر بگيريد    سيستم كنترل زير ر    -260 nW    ضريب ميرايي، )ξ(    فركانس سيستم ،

)( dW و زمان نشست سيستم )( STدر كدام گزينه به درستي گزارش شده است؟   

1- 1,5.0,
2

2
,10 ==== nds wwT ξ  

2- 1,5.0,87.0,8 ==== nds wwT ξ  

3- 5.0,1,5.0,8 ==== nds wwT ξ  

4- 5.0,2,0,4 ==== nds wwT ξ  
  

Uw معادله خطي شده آونگي به صورت   -261
z

=+ θθ 0
از جبران كننده .  است&&

β

α

+

+

s

s
 براي پايدار سازي آونـگ  

   پايدار است؟β و αير سيستم حلقه بسته به ازاي چه مقاد. در مسير فيدبك استفاده مي شود

1- βαβ <<> 0,0        2- 0,0 >> αβ  

3- βαββ <<−>
2

0,0 w      4- βαββ <<−<
2

0,0 w  
  

  : حالت زير بيان شده است در قالب معادلاتsGp)( فرض كنيد كه توصيف واحد تحت كنترل -262

[ ]xty 10)( =،   )(
1

0

30

10
tmxx 








+









−
=&  

   قرار مي گيرد؟jw دو تا از ريشه هاي معادله مشخصه سيستم حلقه بسته روي محور Kبه ازاي چه مقدار از 

  

1- 10  2- 20      3- 30      4- 40  
  



 ١٢

  :نظر بگيريد سيستم كنترل با فيدبك نشان داده شده در شكل زير را در -263

]بردار   ]
321

ggg                را چگونه انتخاب كنيم كه دو عدد از قطب هاي سيستم حلقه بسته در j±−1   قرار گرفته 

   صفر باشد؟(Unit Step)و خطاي حالت ماندگار سيستم به ورودي پله واحد 

  

1- [ ]112220      

2- [ ]221120  

3- [ ]222020  

  . براي پيدا كردن اين بردار مشخص كردن سومين قطب الزامي است-4

  

  

 دو بوده و    1,5در سيستم كنترل شكل زير در صورتيكه خطاي حالت دائمي ناشي از ورودي شيب واحد برابر                  -264

   از كمترين رتبه ، كدام است؟G(s) تابع تبديل . قرار گيرندj±−1 مشخصه در محل هاي معادلهريشه 

1- 
)3(

)2(

+

+

ss

s
      2- 

)6(

4

+

+

ss

s
  

  

3- 
)34(

2
2 ++ sss

     4- 
)64(

4
2 ++ sss

  

  
  

   است؟در كدام گزينه به درستي ترسيم شده) k≤0به ازاي ( مكان هندسي ريشه هاي سيستم -265

  

  

  

1(          2(  

  

  

3(          4(    

  

  

  
  

)(2)1(02 معادله مشخصه سيستمي با فيدبك واحد منفي به صورت           -266
23 =++++= kkssssF با .  است

   و با توجه به مكان هندسي ريشه ها، عبارت كدام گزينه درست است؟k≤0فرض 

] فاصله -1 ]2,0   .زء مكان است و سيستم نوساني استز محور حقيقي جا −

] فاصله -2 ]1,0 ] و −   . مجانب مكان استموهومي از محور محقيقي جزء مكان است و محور −∞−,2[

] فاصله -3 ]2,0   .مجانب مكان استموهومي  از محور حقيقي جزء مكان است و محور −

] فاصله -4 ]1,0 ] و−   . پايدار استK>0ز محور حقيقي جزء مكان است و سيستم براي  ا−∞−,2[
  

  



 ١٣

  . نمودار نايكوئيست سيستمي در شكل زير نشان داده شده است-267

  عبارت كدام گزينه درست است؟. تعداد صفرها و قطب هاي ناپايدار سيستم صفر است

  . است1 سيستم  مقدار قطب هاي ناپايدار-1

  . است2 مقدار قطب هاي ناپايدار سيستم -2

  . است3 مقدار قطب هاي ناپايدار سيستم -3

  . سيستم پايدار است-4

  
  

  

)(دياگرام قطبي سيستم حلقه باز  -268 jwKبا فاز حداقل به شكل زير است:  

  اشد؟كداميك از توابع زير مي تواند داراي دياگرام قطبي مذكور ب

1- 
))((

)(
csbss

as
sk

++

+
=  

2- 
23

2

)(

)(
)(

bss

ask
sk

++

+
=  

3- 
))((

)(
csbs

k
sk

++
=  

4- 
))((

)(
)(

2
csbss

ask
sk

++

+
=  

  

  : در سيستمي به شكل زير استBode نمودار اندازه -269

1- 
)5.01)(21(

)31(10

sss

s

++

+
  

2- 
)5.01)(21(

)31(10
2

sss

s

++

+
  

3- 
)5.01)(12.01(

)
3

1
1(5

sss

s

++

+
  

4- 

)
50

1
1)(

12

1
1(

)
3

1
1(

sss

s

++

+
  

  

  

 تابع تبديل مدار باز سيستمي به صورت         -270
)50)(1(

)10(50
)(

++

+
=

ss

s
sG پهناي باند اين سيستم چه مقـدار       .  است

   در نظر گرفته شود، آيا پهناي باند تغيير خواهد كرد؟(H(s)=1)صورت مدار بسته  است و اگر اين سيستم به

  

1-10=bw10 -2           ، بلي=bwخير ،   

3-50=bw 50 -4           ، بلي=bwخير ،   

 


